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INFORMACJE OGOLNE

taczniki krzywkowe serii 4G sg tacznikami niskonapieciowymi opracowanymi z uwzglednieniem najnowsze;
wiedzy z zakresu aparatury tgczeniowej i z wykorzystaniem osiggnie¢ nowoczesnej techniki. Zastosowano
w nich wytacznie materiaty izolacyjne i stykowe wysokiej jakosci. Podstawowe elementy i zespoty
kanstrukcyjne sg stypizowane i wytwarzane seryjnie, co pozwala na produkcje tgcznikéw o dowolnym
programie tgczenia i oferowanie krotkich termindw dostaw.

taczniki moga by¢ produkowane w raznych wykonaniach i mogg miec raznorakie zastosowania. Spetniajg
wszystkie wymagania stawiane tacznikom niskonapieciowym w przemysle, gérnictwie, okretownictwie itp.
Mogga by¢ stosowane jako t3czniki z napedem recznym w stacjach transformatorowych, szafach i tablicach
sterowniczych, rozdzielnicach zeliwnych i blaszanych, spawarkach i w innych podobnych urzadzeniach.
taczniki serii 4G charakteryzujg sie matymi wymiarami zewnetrznymi, duzymi zdolnosciami tgczeniowymi,
duzg trwatoscig tgczeniowg i mechaniczng, odparnoscig na krotkotrwate przecigzenia, a dobezpieczone
bezpiecznikami, réwniez odpornosciag na dynamiczne dziatanie pradéw zwarcia.

ZASTOSOWANIE

taczniki krzywkowe znajdujg zastosowanie w obwaodach gtéwnych i pomocniczych, a szczegalnie:
jako tgczniki silnikowe do tgczenia i sterowania napeddw z silnikami jedno- i trojfazowymi, jako przetaczniki gwiazda-trojkat,
przetaczniki kierunku iilosci obrotdw itd.,
w obwodach pomacniczych, sterowniczych, sygnalizacyjnych i pomiarowych, wykonane zgodnie z zagdanym programem taczenia,
jako wytaczniki, przetaczniki i przetaczniki zaczepdw, np. w transformatorach i spawarkach elektrycznych,
jako przetaczniki grupowe np. do tgczenia rezystorow i elementdw grzejnych,
jako przetaczniki w funkcji przyciskdw z samoczynnym powrotem do pozycji wyjsciowej,
jako roztgczniki izolacyjne.

PRZEPISY | NORMY

taczniki krzywkowe serii 4G odpowiadajg w petni wymaganiom norm: PN-EN 60947-1, PN-EN 60947-3,

IEC 947-1,1EC 947-3
tacznik posiada Swiadectwo Uznania Polskiego Rejestru Statkdw oraz Deklaracje Zgodnoéci CE Dyrektywy

Europejskiej 73/23/EEC.

PODZIAL

Zasadniczy podziat na typy tgcznikow i ich oznaczenie ustalone jest w oparciu o prad znamionowy. Dalszy podziat
oparty o zewnetrzne wymiary tgcznikdw rozréznia trzy grupy gabarytowe. Kazda grupa ma te same pokretta, ptyty
przednie oraz rozstaw otwordw mocujgcych.

Tabela 193. Podziat tgcznikéw na grupy

Grupa AO Al A2 A3
Typ tacznika 4G10 4G16 4G25s 4G40 4Ge3  4G80 4G100
Znamionowy prad taczeniowy |, [A] 10 16 25 40 63 80 100
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BUDOWA

Kazdy tacznik krzywkowy sktada sie z odpowiedniej liczby elementdw taczeniowych, uzaleznionej od programu tgczenia,
ktare w tatwy sposéb moga byc¢ ze sobg montowane. Korpusy elementdw tgczeniowych sg wykonane z tworzyw
sztucznych bazujacych na melaminie, odpornych szczegdlinie na dziatanie praddw petznych i tuku elektrycznego.
Element taczeniowy posiada jeden lub dwa tory pradowe rozmieszczone pod katem 180° z ktdrych kazdy
wyposazony jest w styk z podwadjng przerwg stykowa. Kazdy z nich sktada sie z dwach stykéw nieruchomych
oraz jednego ruchomego mostka stykowego. Maostek stykowy jest zataczany (dociskany) sprezynami stykowymi,
a jego otwieranie nastepuje przy pomocy krzywki umieszczonej w srodku elementu taczeniowego. Krzywki
poszczegolnych elementdw taczeniowych sg ze soba pewnie sprzegniete, co zapewnia praktycznie jednoczesnos¢
zatgczania i wytgczania wszystkich stykéw. Przez zastosowanie dwuprzerwowego uktadu stykéw oraz naktadek
stykowych ze specjalnego stopu srebra odpornego na dziatanie tuku elektrycznego, uzyskano duze zdolnosci
taczeniowe i wysoka trwatose taczeniowa. Odpowiedni mechanizm zaskokowy napedu gwarantuje pewne
przestawienie stykéw ruchomych tacznika w poszczegélnych potozeniach ustalonych. Sprezyny napedowe
mechanizmu zaskokowego sg rézne w zaleznosci od ilosci elementdw t3czeniowych.

taczniki krzywkowe mogg by¢ na zyczenie wykonane z katami przetgczania podanymi w tabeli 194.

Tabela 194. Katy przetgczania

Grupa AO Al A2 A3 Max. liczba potozen pokretta
30° . . . . 12
) 45°
Kat przetaczania e
90° . . . . 4

Do ograniczenia potozen stuzg ograniczniki. Elementy tagczeniowe, naped i ptyta tylna (ptyta mocujaca) sg powigzane
w jedng catosc przy pomocy srubizolacyjnych.

W specjalnym wykonaniu taczniki krzywkowe moga by¢ dostarczane z wiekszg niz 12 iloscig elementéw
taczeniowych.

PODZESPOLY

Ptyta przednia kompletna sktada sie z:
ptyty przedniej,
ostany tabliczki wskaZznikowej (przezroczystej),
tabliczki wskaznikowej (pod ostong w wykananiu standardowym biatym z czarnymi oznaczeniami).

POKRETLO

Pokretto stuzy do sterowania tgcznikiem. Kolorem standardowym jest czarny. Na zyczenie pokretta mogg byc
dostarczone w kolorze czerwonym.

N
o Tabela 195. Rodzaje pokretet
3
g Grupa AO Al A2 A3
&
m RO12 czerwony R112 czerwaony R212 czerwony 312 czerwony
8 RO14 czarny (standard) R114 czarny (standard) R214 czarny (standard) R314 czarny (standard)
,9‘
z
m
R122 czerwony R222 czerwony R322 czerwony
R124 czarny R224 czarny R324 czarny
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Tabela 196. Dane techniczne

o Typ tacznika
Okreslenia
4G10 4G16 4G25 4G40 4G63 4G80 4G100 4G200 4G400 4Ge30 4G80O0 4G1200
Znamionowe napiecie izolacji Ui \Y, 690 690 690 690 690 690 690 690 690 690 690 690
Znamionowe napiecie udarowe
Wytrzymiypsaneliss kv 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 8
Znamionowy prad cieplny I A 16 20 25 50 63 80 125 200 400 630 800 1200
10kA, A = 25 25 50 63 80 125 200 400 630  2x400  2x630
Zahezpieczenie
s 25KA,, A = 25 25 50 63 80 125 160 315 500 2x400  2x630
IERS D8 ATE T Ea- 40 kA A - 25 25 50 63 80 125 160 315 400 500 2x400
wy bezpiecznikéw o sk
duzej zdolnosci 63 kA, A = 25 25 36 50 63 100 160 250 355 400 630
wytaczalnej
75KA, A = 25 25 36 50 63 100
Trwatos¢ mechaniczna 305 3x10° 3x10° 3105 3xI0°  3xI0° 3105 2105 2K10° 2105 2x10°  2X10°
(liczba przestawien)
Sruby przytaczowe M3 M4 M4 M5 M5 M6  2xMb6 M6 M10 M12 M16 M16
Max. przekrdj przewoddw przytacz. mm?  2x25 2x4 2x6 2x10 2x10 25 50 - - - - -
1s A 220 430 690 920 1600 1600 2600 3300 6500 9500 12000 18000
Obciazalnoéc 105 A 70 145 240 290 600 650 850 7100 2000 3000 4000 6100
krotkotrwata 30s A 40 90 160 200 375 400 500 640 1200 1800 2400 3500
605 A 30 75 125 155 285 300 360 460 850 1250 1600 2450
660V - cose=0,65 A - 190 - = - = - 640 = = = =
660V -cosp=0,35 A - = 250 490 500 500 650 - = = = =
R L = - 2000 260 500 610 610 - - - - - -
wytaczalna
500V - cosp =035 A 100V = = = = = 900 900 = = - =
500V-cosp =075 A = = = = = = = = 7100 1100 1200 1800
Roztaczniki 3x220V~ kW 52 7 9 14 23 29 37 72 150 150 150 150
w kat. uzytk. AC2 3x380V~ kW 9 125 155 24 39 50 63 125 260 260 260 260
Moc znamionowa
odbiomikow 3x500V~ kW 118 17 20 33 52 66 84 165 340 340 340 340
trojfazowych 3x660V~ kW 155 22 27 43 69 86 110 210 400 400 400 400
Roztacznik do silni- 3x 220V~ kW 3 45 75 12,5 18,5 21 - 275 275 275 275 275
kéw w kat. uzytk.
AC3,AC23 3x380V~  kw 5 8 13 21 32 37 = 47 47 a7 a7 a7
(30 taczer/h)
Moc znamionowa 3 x 500V~ kW 6 i 17 27 42 48 - 62 62 62 62 62
silnikow
trojfazowych 3x660V~ kW 6 il 17 27 55 60 = 80 80 80 80 80
Roztacznik 3x220V~  kw - - - - - - 275 275 275 275 275 275
do silnikow
w kat. uzytk. AC23 3x380V~ kW - - - - - - 47 47 47 47 47 a7
Moc znamionowa 3x500V~ kW - - - - - - 62 62 62 62 62 62
silnikaw
trojfazowych 3x 660V~ kW - - - - - - 80 80 80 80 80 80
Rozfacznikdo nov~- kw08 13 21 36 53 6 - - - = - -
silnikdw w kat. uzytk.
AC3,AC23
(30 taczeri/h) 220V~ kW 17 26 43 72 106 121 - - - - - -
Moc znamionowa N
silnikow a2
i =
Jednofazowyeh 380V~ kw 28 456 75 12 185 21 - - - - - - S
(2-biegunowych) (@]
o)
- _ _ _ N _ _ <
Roztaczniki pormoc. 110V A 1 20 25 50 63 72 =
nicze w kat. uzytk. 220V~ A 8 20 25 40 50 50 - - - - - - =
AC14. Znamionowy (@)
pra.d +qczeni0wy |E 380V~ A 35 6 20 40 45 45 - - - - - - 8‘
(1-biegunowo) 660 V-~ A 25 8 85 10 10 10 - - - - - - =
m
Rodzaj pracy - Praca ciagta

1)-cose=0,65
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ZDOLNOSCI WVY+ACZALNE PRZY PRADZIE STALYM

Zdolnos¢ wytaczalna przy pradzie statym zalezna jest od pradu, napiecia i indukcyjnosci.

Stata czasowa T=L/R odzwierciedla wartosci indukcyjnosci w obwaodzie pradowym.

T =1ms — przewaza moc czynna lub stabo indukcyjna np. piece oporowe.

T =15 ms — przewaza moc indukcyjna np. cewki stycznikowe. Przy pradzie statym, przy napieciu powyzej 60 V,
dla uzyskania wyzszej zdolnosci wytgczalnej muszg by¢ potaczone szeregowo zestyki tgcznika.

Tabela 197. Znamionowa zdolnos¢ wytaczania jednego styku

Znamionowa zdolnos¢ wytaczania jednego styku

E[Tznika 24V 60V 1ov 220V 440V 600V
T=Tms T=15ms T=Ims T=15ms T=Ims T=15ms T=Ims T=15ms T=Ims T=15ms T=Ims T=15ms

4G10 40 40 40 20 17 3 11 0,5 05 0.2 05 01
4G16 100 100 38 18 55 3 0,95 04 05 0,25 03 0.2
4G25 100 100 38 18 55 3 0,95 04 05 0,25 03 0.2
4G40 252 252 95 40 15 35 12 04 0,6 0,25 045 0.2
4G63 252 252 95 40 15 35 1.2 04 06 0,25 045 0.2
4G100 800 800 400 400 35 75 25 0,75 09 03 0,5 0,25

W tabeli 198 okreslono liczbe zestykow, jaka mozna potaczy¢ szeregowo ze sobg dla znamionowych pradow
taczeniowych przy okreslonych napieciach statych w kat. uzytkowania DCT.

Tabela 198. Liczba zestykéw potaczonych w szereg

Typ Liczba zestykdw potaczonych w szereg

tacznika 1oV 220V 440V 600V
4G10 1 3 6 8
4G16 2 4 6 9
4G25 2 4 6 9
4G40 2 3 6 9
4G63 2 4 6 9
4G100 2 3 6 -

DC1 - gtdwne obcigzenie bezindukcyjne lub niskonapieciowe
T =1ms zdolnos¢ wytaczanial = 1,51,
Uwaga! Zdolnos¢ wytaczalna dla tacznika 4G25 z dwoma potgczonymi w szereg zestykami wynosi 2A przy 220V,

T =15 ms. W tabeli 199 podano wartosci znamionowych pradéw taczeniowych (1) dla kat. uzytkowania DC 11
(wg EC 337-1,337-1A).

= Tabela 199. Znamionowy prad taczeniowy

>

= Typ Znamionowy prad taczeniowy | [A]

= tacznika 2av 60V nov 220V 440V 600V

g 4G10 10 2 1 0,27 0,16 014

Q 4G16 20 2,2 1 0,3 0,22 0,16

"Z"' 4Ge5s 25 2,2 1 0,3 0,22 0,6
4G40 50 5 2 04 0,23 0,2
4G63 63 5 2 04 0,23 0,2
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PROGRAMY tACZEN

Program taczeniow ez Str. Program taczeniow ez Str.
9 a v matu ’ 9 a v matu ’

Roztaczniki z pozycja "0” (0-1) Przetaczniki wielopotozeniowe z pozycja "0” (0-1-2...)

1-fazowy 90 7-potoz. m

2-fazowy 91 8-potoz. 112

B-faZDWy 10 9‘DO+DZ. 113
gp 1-fazowe - 207

224 10-potoz. na

99 .
] ] 100 11-potoz. 115
wielabiegunowe 12-potoz. 116
528 -

659 B—po’roz.. 123

Roztaczniki ze stykami o przyspieszonym taczeniu (0-1) 4-potoz. 124

Tbiequn. 270 Spotoz. 125

?tml/(gép\),\rjz;coifenlem 2 biegun. 571 B-potoz. 126

v . 7-potoz. 127
3 biegun. 63 2-fazowe i 228

8-potoz. 128

Z wyprzedzeniem stykéw 30° na
trzech stykachi 60° 4 biegun. 272 224 9-potoz. 129
na jednym styku 10-potoz. 130
Z wyprzedzeniem stykow 30° na

trzech stykach i 60° na dwdch 5 biegun. 273 11-potoz. 131
stykach 12-potoz. 132
Z wyprzedzeniem stykow 30° 6 biegun. 274 3-potoz. 135
Przetaczniki z pozycjg "0"(1-0-2) 4-potoz. 136
1-fazowy 51 If 5-potoz. 137 -
-fazowe
2-fazowy 52 6-potoz. 138
3-fazowy 53 7-potoz. 139
75 8-potoz. 140
76 3-potoz. 145
e 4potoz. 146
Wielobiegunowe 78 5-potoz. 147 229
79 6-potoz. 148
80 3-potoz. 151
a1 4-potoz. 152
Przetaczniki przektadnikéw pradowych (1-2) Wielobiegunowe >-potoz. 153
3-potoz. 156
57 225
— - 4-potoz. 157
Przetaczniki bez pozycji "0"(1-2) —— 158
-potoz.
1-fazow 54 = 230
y 3-potoz. 160
2-fazowy 55 4-potoz. 161
3-fazowy 56 3potoz. 163
69 4-potoz. 164
70 226 Przetaczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0”
7 3-potoz. 82
Wielobiegunowe 72 4-potoz. 83 5
73 5-potoz. 84 %
74 6-potoz. 85 o
e 7potoz. 101 2
1-fazowe 8-notos 102 231 <
Przetaczniki wielopotozeniowe z pozycja "0” (0-1-2...) P , . 5;
9- 2. 103
3-potoz. 107 RO OZ( E
A-potoz. 108 10-potoz. 104 .
1-fazowe ) 227 11-potoz. 105
5-potoz. 109 _
6-potoz. 110 12-potoz. 106
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Nr sche- Nr sche-

Program taczeniowy matu Str. Program taczeniowy matu Str.
Przetaczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0" Przetaczniki woltomierza z pozycjg "0”
3-potoz. 86 3 napiecia fazowe 68
4-potoz. 87 3 napiecia miedzyfazowe 67 237
5-potoz. 88 3 napiecia miedzyfazowe + 3 napiecia fazowe 66
B-potoz. 89 Przetacznikiz samoczynnym powrotem do pozycji wyjsciowej
o f 7-potoz. 17 232 Przetacznik w funkgji przyciskow lewo- prawo
-fazowe i 30" (1-0-
8-potoz. 118 prze’raecznlk z Pozyqq,,O (1-0-2) 210
powrot do,0"z obu stron
S-potoz. 13 1-fazowy 201 237
10-potoz. 120 2-fazowy 202
11-potoz. 121 3-fazowy 203
12-potoz. 122 233 Przetaczniki bez pozycji "0”
3-potoz. 93 1 styk rozwier. + 1 zwierny 204
4-potoz. 94 2 styki rozwier. + 2 zwierne 205
5-potoz. 95 3 styki rozwier. + 3 zwierne 206
3-fazowe i
6-potoz. 96 233 Do sterowania stycznikiem 1 styk zwierny (ob-
] , - : . 207 238
7-potoz. 133 rot w prawo) i 1 styk rozwierny (obrot w lewo)
8-potoz. 134 1 styk zwierny i 1 rozwierny przy obrocie 508
. w lewo i prawo
3-potoz. 141 > couki 2w - - broci
_ styki zwierne i 2 rozwierne przy obrocie
4-potoz. 142 534 w lewo i prawo 209
5-potoz. 143 Roztaczniki do sterowania silnikami, roztaczniki gwiazda-trojkat
6-potoz. 144 233 Wykonanie podstawowe 12 38
3-potoz. 149 Y/ z powrotemzY do O 28
Wielobiegunowe . ) )
4-potoz. 150 Z hamowaniem przeciwpradem 59
. zpowratemzY do O
3-potoz. 154 - —
_ 234 Jako przetacznik napiecia 30 239
4-potoz. 155 , .
_ Do wspdtpracy ze stycznikiem 31
3-potoz. 159 Dwukierunkowy (lewo-prawo) 21
3-potoz. 162 Roztaczniki w uktadzie Dahlandera
Przetaczniki grupowe z pozycja "0"” Dwubiegunowe A-0-YY 13
2-grup. 251 Dwubiegunowe O-A-YY 19
1-fazowy : . 239
3-grup. 254 Dwubiegunowe dwukierunkowe YY-A-0-A-YY 20
2-grup. 252 Dwubiegunowe oraz sterowanie stycznikowe 32
2-fazowy 235 . o .
3-grup. 255 Roztaczniki do silnikéw dwuuzwojowych
3f 2-grup. 253 0-1-2 22
-fazow i
Y 3.grup. 56 Dwukierunkowe 23 240
. Do sterowania stycznikami 33
Przetaczniki szeregowe
Roztaczniki do silnikéw trzybiegowych
1-fazowy 257 235 ——
2 uzwojenia O-A-YY-Y 34 540
2-fazowy 258 536 (z 3 biegami w uktadzie Dahlandera)
3-fazowy 259 2 uzwaojenia O-A-YVY-Y 15
= Przetaczniki szeregowo-réwnolegte (i2 b|e‘g| W uktadzie Dahlanders) 241
- 2 uzwojenia 0-A-YY-Y 36
8 2-fazowy 260 236 (21 3 biegi w uktadzie Dahlandera)
% Przetaczniki pomiarowe napiecia i pradu Przetaczniki zmiany kierunku obrotéw
j§> Przetaczniki amperomierza 2-fazowy 24
< .
,Jr; Pomiar fazowy L1-Le-L3 58 2-fazowy,powrat do pozycji 0" 25
Q Pomiar fazowy 0-1-2-3 97 236 3-fazowy n
z Pomiar fazowy z uziemieniem 0-1-2-3 88 3-fazowy,powrdt do pozyciji, 0" 26 241
Przetaczniki woltomierza bez pozycji "0” Do sterowania stycznikiem 27
3 napiecia migdzyfazowe + napigcie fazowe 60 236 tgczniki rozruchowe do silnikdw jednofazowych 15
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PRZYKLAD ZAMOWIENIA

4G25-10 - U S5 RT1Z

2N

typ tacznika okreslony nr schematu podany wykonanie: wykonanie specjalne, rodzaj pokretta
wg pradu znamionowego, w programie taczen U- tacznik do wbudowania ktorego symbol dodaje i jego kolor zgodnie
dobdr zgodnie z tabelg 196 OU- facznik do montazu sie do oznaczenia typu z tabelg 195

w obudowie

PK - tacznik w obudowie
Ztworzywa sztucznego

Uwaga!

1. Zamadwienie na aparaty o pradzie znamionowym 100 A wymaga kazdorazowo uzgodnienia z producentem szczegdtdw technicznych oraz terminu dostawy
2. Aparaty w obudowach PK mozna wykonac tylko dla programéw taczeri wymagajacych nie wigcej niz cztery segmenty (stopieri ochrony IP55/1P65)
UStUGA EXPRES 24 h lub 48 h - ISTNIEJE MOZLIWOSC WYKONANIA ACZNIKOW NIETYPOWYCH W CZASIE 24 LUB 48 h (dodatkowo ptatne)

STANDARDOWE PROGRAMY tACZEN

llos¢ Prad llogé Symbol Stopien Max. przekroj Sposdb
Numer schematu biegu- tacze- Napiecie akietow r v sunku Pokretto ochrony przewodu R
néw  niowy p Y od czota [IP] [mm?] LT
Roztacznik z pozycja "0” (0-1)
90 - | 4G10-90-U ]
5 l 1 10 690 1 63-840390-011 RO14 IP40 2 X 2,5 zatablicowe

;
4G16-90-U .
{:t} \’ 1 16 630 1 63-840390-021 R14 IP40 2x4a zatablicowe

0 4G25-90-U )
: . 1 25 690 1 63-840390-031 R114 IP40 2xb6 zatablicowe
1 10 690 1 AGII0- 210 PIX RO14 IP55 2x2,5 w obudowie

63-840392-0T11

4G10-90-PK IP65 )
1 25 690 1 63-840392-111 R114 P65 2xb w obudowie

4G16-90-PK

1 16 690 1 63.840392-021 R114 IP55 2x4 w obudowie
4G25-90-PK .

1 25 690 1 63-840392-031 R114 IP55 2x6 w obudowie

w91 110 4G10-91-U _
5 l 2 10 690 1 63-840393-011 RO14 P40 2X2,5 zatablicowe

1

{t} }»}» 4G16-91-U _

2 16 690 1 63-840393-021 R114 IP40 2x4a zatablicowe
2|3
0 4G10-91-PK

1 XX 2 10 690 1 63-840395-011 RO14 IP55 2)(2,5 w obudowie

4G10-91-PK P65 .
2 25 690 1 63-840395-111 R114 P65 2xb6 w obudowie

4G16-91-PK _
2 16 690 1 63-840395-021 R114 |P55 2x4a w obudowie
2 25 690 1 4625-91-PK R114 IP55 2xb w obudowie

63-840395-031
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* Wymiary znajdujq sie na str. 242-245
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llos¢ Prad . L Stopien Max. prze- ,
Numer schematu biegu- tacze- N‘a:!::q a:(l?:t'o::"w n?v?::liu Pﬂ(;q ochrony kréj przewo- Sposo_b
néw  niowy p v od czota [IP] du[mm?] montazu
Roztacznik z pozycja "0” (0-1)
-0 -.. | 1als] 4G10-10-U .
. 1| 3 10 690 2 63-840304-011 RO14 P40 2x2,5 zatablicowe
,
4G16-10-U )
{t} §§¥ 3 16 690 2 63-840304-021 R114 P40 2x4 zatablicowe
2|3]|6
0 4G25-10-U .
: U 3 25 690 2 63-840304-03] R114 P40 2xb6 zatablicowe
4G40-10-U .
3 40 690 2 63-840304-041 R214 IP40 2x10 zatablicowe
4G63-10-U )
3 63 690 2 63-840304-05] R214 IP40 2x10 zatablicowe
4G80-10-U )
3 80 690 2 63-840304-061 R214 P40 25 zatablicowe
4G10-10-PK .
3 10 630 2 63-840306-011 RO14 IP55 2x2,5 w obudowie
4G10-10-PKIP65 )
3 10 690 2 63-840306-111 RO14 IP65 2x25 w obudowie
4G16-10-PK .
3 16 690 2 63-840306-021 R114 IP55 2x4 w obudowie
4G25-10-PK )
3 25 6390 2 63-840306-031 R114 IP55 2%x6 w obudowie
4G40-10-PK ’
3 40 690 2 63-840306-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G63-10-PK .
3 63 690 2 63.840306-051 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G80-10-PK )
3 80 690 2 63-840306-061 R214 IP55 25 w obudowie
w92 -, [1IEIsTe 4 10 690 2 63?38’3%%’%” RO14 IP40 2x2,5  zatablicowe
0 20Ky 4G16-92-U
{t} }}}% 4 16 690 2 63-840396-021 R114 IP40 2x4 zatablicowe
R 4 25 690 2 P R114 IP40 2x6  zatablicowe
63-840396-031
1 XX
4G40-92-U )
4 40 690 2 63-840396-041 R214 P40 2x10 zatablicowe
4G63-92-U )
4 63 690 2 63-840396-05] R214 IP40 2x10 zatablicowe
4G80-92-U )
4 80 6390 2 63-840396-061 R214 IP40 25 zatablicowe
4G10-92-PK )
4 10 690 2 63-840398-071 RO14 IP55 2x25 w obudowie
4G10-92-PK IP65 )
4 10 690 2 63-840398-11] RO14 IP65 2x25 w obudowie
4G16-92-PK )
4 16 690 2 63-840398-021 R114 IP55 2x4 w obudowie
25 4 25 690 2 A4625-92-PK R114 PS5 2x6  wobudowie
2 v 63-840398-031
2>
2= 4G40-92-PK :
% 3D> 4 40 690 2 63.840398-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
-3
=8 4 63 690 2 4663-92-PK R214 IP55 2x10 w obudowie
an = 63-840398-051
=2.m
4 80 690 2 CIEIE0AEE RIS R214 IP55 25 w obudowie

63-840398-061

*Wymiary znajduja sie na str. 242-245
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Numer schematu l:)l::;:.:l- *:2: N(a:ipeiq- pa::;:;s;:fiw nfr\;?::liu Pokretto f:l:foi:\j Msgeelzzoedklj ° rﬁgs::iltl
néw  niowy od czota [IP] [mm?]
Przetacznik ,siec¢-agregat” (1-0-2)
1 10 690 1 6;'86;8::}?5%“ RO14 IP40 2x2,5 zatablicowe
: 1 10 690 1 6;3%'35;55” RO14 IP55 2x25  wobudowie
: 1 10 690 1 46@»3?2]-32((:;??15 RO14 P65 2x25 w obudowie
N l‘lll‘l 2 10 630 2 631}86218735511%11 RO4 IP40 2x25 zatablicowe
o
;
2
B ihllﬁl‘ 1' l‘l 3 10 690 3 63?5218;33’%“ RO14 IP40 2x25  zatablicowe
9}%}}; 3 16 690 3 63486406354%%2] R114 IP40 2x4 zatablicowe
7
Z 3 25 690 3 6345553542%31 R114 IP40 2x6 zatablicowe
3 40 690 3 6;;?%2%:8 4 R4 IP40 2x10 zatablicowe
3 63 690 3 el R4 P40 2x10  zatablicowe
3 80 690 3 63‘_‘5283'2'_361 R214 IP40 25 zatablicowe
3 10 690 3 6;%11%52-5}:—]0}(11 RO14 IP55 2x25 w obudowie
3 10 690 3 45;%28;:2?]6]5 RO14 IP65 2x25 w obudowie
3 6 690 3 6;311%'3525521 R114 IP55 2x4 w obudowie
3 25 690 3 si 323_3543;531 R114 IP55 2%6 w obudowie
3 40 6390 3 ai [;28’3535’2(41 R214 IP55 2x10 w obudowie
3 63 690 3 IR Rl IPS5 2x10  wobudowie
3 80 690 3 634_ %ig?j:oKew R214 IP55 25 w obudowie
Przetacznik ,zmiany kierunku obrotéw” (L-0-P)
;‘_“}%‘1‘ 3 10 690 3 63?86438:_’38#011 RO14 IP40 2x25  zatablicowe
}-}}}}] 3 16 690 3 631&%15?:87_9021 R114 IP40 2x4 zatablicowe .
. 3 25 6% 3 g Ra IP40 2x6  zatablicowe % g
2 3 40 690 3 63?864%%2117_—%41 R214 P40 2x10 zatablicowe r%i ;E
3 63 690 3 gt Rea P40 2x10  zatablicowe g%
3 80 690 3 gl R214 IP40 25 zatablicowe

63-840307-061

* Wymiary znajdujq sie na str. 242-245
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llos¢  Prad llos¢ Stopien Max. przekrgj

Numer schematu biegu- tacze- Na!:nq- pakie- S Pokretto ochrony przewodu Sposo_b
2 . a nrrysunku = montazu
néw  niowy tow od czota [IP] [mm?]
Przetacznik ,zmiany kierunku obrotéw” (L-0-P)
TaTsTs 18] 4G10-11-PK .
| 3 10 690 3 63-840309-011 RO14 IP55 2x2,5 w obudowie
4G10-11-PKIPBS .
%}\QX 3 10 690 3 63-840309-111 RO14 IP65 2x25 w obudowie
XXX 4G16-11-PK _
-
i 3 16 690 3 63-840309-021 R114 IP55 2x4 w obudowie
4G25-11-PK .
z 3 25 690 3 63-840309-031 R114 IP55 2xb w obudowie
4G40-11-PK )
3 40 690 3 63-840309-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G63-11-PK .
3 63 690 3 63-840309-05] R214 IP55 2x10 w obudowie
4G80-11-PK )
3 80 690 3 63-840309-06 R214 IP55 25 w obudowie
Przetacznik do sterowania silnikami ,gwiazda - trakat” (Y-0-A)
4G10-12-U .
BB EEEE
L i 3 10 690 4 63-840310-011 RO14 P40 2x25 zatablicowe
4G16-12-U .
}%\ﬁ%% 3 16 690 4 63-840310-02] R114 IP40 2x4 zatablicowe
0 4G25-12-U )
_ 3 25 690 4 63-840310-031 R114 IP40 2xb zatablicowe
A 4G40-12-U ’
3 40 690 4 63-840310-041 R214 P40 2x10 zatablicowe
4G63-12-U )
3 63 690 4 63-840310-051 R214 P40 2x10 zatablicowe
4G80-12-U :
3 80 690 a 63-840310-06] R214 IP40 25 zatablicowe
4G10-12-PK .
3 10 690 4 63.840591-011 RO14 |P55 2x25 w obudowie
4G10-12-PK IPB5 :
3 10 690 4 63-840591-111 RO14 IP65 2x25 w obudowie
4G16-12-PK .
3 16 690 4 63.840591-021 R114 IP55 2x4a w obudowie
4G25-12-PK .
3 25 690 4 63.840591-031 R114 IP55 2xb w obudowie
4G40-12-PK .
3 40 690 4 63-840591-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G63-12-PK .
3 63 690 4 63-840591-051 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G80-12-PK )
3 80 690 4 63-840591-06] R214 IP55 25 w obudowie
Przetacznik woltomierza (L3L1,L2L3,L1L2 - O - LTIN, L2N, L3N)
- 66 -.. |ISI=Te (8l 4 10 690 3 63‘_15;8"3%%%“ RO4 IP40 2x25 zatablicowe
szélimww \h} jk:*\\ :l fl
L3L1 L3N]
2|3 s| 71011
L3 L1
L2 L3
L1L2
0
L1 N
L2 N
L3 N
Za Przetacznik do wiozkéw akumulatorowych (1-0-2)
0
(@]
oY ..~770-.. [ENISTSPR T 4G80-770-U _
g g : | Az‘f\ 5 80 690 6 63-841838-061 R214 P40 25 zatablicowe
1. 2
=5 Qa1
<D
™~ O 2| |6|7poa1|
% 8 1 T
I-’T‘-I E o |4
=.m 7 X[ XX

Styk (zacisk 1-2) nalezy wigczy¢
w obwdd sterowania cewki stycznika

*Wymiary znajdujg sie na str. 242-245
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llos¢  Prad Napie- llos¢ Symbol Stopien Max. przekroj Sposah
Numer schematu biegu- facze- Pi: pakie- v Pokretto ochrony przewodu poso
3 K . nrrysunku = montazu
néw  niowy tow od czofa [IP] [mm?]
Roztaczniki gtdwne (awaryjne)
a0 T 4G16-10-PK S6 .
. 1] 3 16 690 2 63-241669-07] R114 IP55 2x4 w obudowie
3|
4G16-10-0U 58 525 ptyta
{I} 3 16 = E 63-241670-021 R114 [0 ER montazowa
o 4G16-10-U 525 !
- . 3 16 6380 2 63-241671-021 R114 P40 2x4 zatablicowe
4G25-10-0U 58 525 ptyta
30 880 e 63241672031 "% P40 2x6 ontazowa

4G25-10-PK 56 .
3 25 690 2 63-241673-031 R114 IP55 2Xxb6 w obudowie

4G25-10-U 525 )
3 25 690 2 63-241674-031 R114 IP40 2x6 zatablicowe

4G40-10-0U 58 525 ptyta
3 40 630 e 63-241675-041 R214 P40 ex10 montazowa

4G40-10-PK 56 :
3 40 690 2 63-241676-041 R214 IP55 2x10 w obudowie

4G40-10-U 525 .
3 40 690 2 63-241677-047 R214 P40 2x10 zatablicowe

4G63-10-U 525 :
3 63 690 2 63-241678-05] R214 IP40 2x10 zatablicowe

4GB0-10-US6 )
3 80 690 2 63-241858-06/] R214 IP40 25 zatablicowe

Przetaczniki (1-2)

-84, 4G10-54-U
1 10 690 1 63840946011 RO IP40 2%25  garablicowe
1 10 690 1 4G10-54-PK RO14 IPS5 2x25  wobudowie

63-840347-011

B 4G10-54-PK IPB5 )
1 10 690 1 63-840347-111 RO14 IP65 2x25 w obudowie

vo- 55 ... | 1I4]sTe 4G10-55-U
- n > 10 690 2 eanom RO P40 2x25  satablicowe
L) W@

2 10 690 2 4610-55-PK RO14 P55 2x25  wobudowie

63-840350-011

2 4G10-55-PK IPB5 .
2 10 690 2 63-840350-111 RO14 IP65 2x25 w obudowie

. ” ' ‘E ‘12 4G10-56-PK

3 10 690 3 RO14 P40 2x25 w obudowie

konfigurator

... [TalsTelerg1af¢] 4G10-69-U _
IV ¢ 10 690 4 63-840367-011 RO IP40 2x25  zatablicowe

&l

o
25
(@}

gl
22
2=
<o
<>
-3
2 g
QD
m =
2. m

* Wykonania specjalne S6 i S8 znajdujg sie na str. 247,a S25 na stronie 252
*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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PROGRAMY tACZEN

Roztaczniki z pozycjg "0" (0-1)

Tabela 200.
Program taczeniowy Nr schematu
1-fazowy 90
2-fazowy 91
3-fazowy 10
92
99
Wielobiegunowe 100
528
659
w90 -, | V- IS KIEY B IR T S I E - 92 -, [1]4]5]8 vem 99 -,

21 7 ¢ 2 ) ) L >

SN ([ | (8

2 28 218|867 2|3]|s|7 |0
0 0 0 0 0
] X ! XX ! XXX 1 XIXIXIX 1 SXIXIXXIX
.~ 100 -. ‘ ..-528 - B HE EIELE] .- 659 -, 114 s]s[efig1316

i ST )

2|3|6|7 1001 2|/3|6| 7101114 2/3|6| 71011

1 XIXIXIXIXIX 1 XXIXIXIXIXIX 1 XXIXIXIXIXIXIX

Roztaczniki ze stykami o przyspieszonym tgczeniu (0-1)

Tabela 201.

Program taczeniowy Nr schematu .-270 -]

Z wyprzedzeniem stykow 30° 1-biegun. 270 1 l

Z wyprzedzeniem stykow 30° 2-biegun. 271 OE:} \’

Z wyprzedzeniem stykow 30° 3-biegun. 63

Z wyprzedzeniem stykéw 30° na trzech stykach i 60°na jednym styku 4-biegun. 272 5 2

Z wyprzedzeniem stykéw 30° na trzech stykach i 60°na dwach stykach 5-hiegun. 273

Z wyprzedzeniem stykdw 30° 6-biegun. 274 ; )'<
2 w271 -0 118 .-63 ... |25 272 el [ 273 .. [ lelsTe]el vum 274 -, | 1]4]5]e [ehe
: T T dy ) e T d ) i
21N EERa =2 A R A
ps)
>
% 2|3 2|3|6 2|3|6|7 2/3|6| 710 2(3]|6|7 10|11
™~ 0 0 8] 0 0
= | G
N 11 ol i R I N RN
= 1 XX 1 XXX | 1 XIXIXIX] 1 XXPXIXIX 1 PXIXIXIXXEX]

*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245
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& APATOR

Roztaczniki z pozycjg "0" (1-0-2) Przetaczniki przektadnikow
h(1-2
Tabela 202. pra'dowyc ( )
Program taczeniowy Nr schematu o= B7 -.. 1[4]s]e[eh2

1-fazowy 51 2 h h h

iiiiii“w”;“ R

75 2 6| 7|10[11

1 X

76
77
Wielobiegunowe 78
79
80
81

E - 52 - [Helsle] 1 3., [1le]s]elehe

(O REO K]

2|3 2|3|6|7 2|3|6| 70|11
1 X 1 X X 1 XX
0 0 0
2 X 2 X X 2 X X

..m 75 -.. 1]a]s]e[ehz]iafis] % - 76 -.. |'14]s]s]ehizfiahe[i7leo] % -77-. 1" 8 [efiz[iafis [iz[eof21]2a

7 K ] AR : 41, AN S AN

5]
o WL | e o] U
G [
X [¥ XX X

2|3
1 1 1
0 0 0
2 X X 2 Xl X X 2 X XX X X X

5| 8] 8 [12]13]16[17[20]21]e4]e5]e8]28]s2

RRRHIRRI N AR

}
YRR

1011

.= 78 -.. | T4l sTe[efiefis[1e[17]20]21]24es]ea * =79 |1

L | e L

R

10]11

2 XX XX XX 2 Xl X

5] 8|8 [12]13[1e[17]20]21]24[es]ze]20]a=[aalee] & - 81 -.. | "1l s1e[82]1a]16[r7]20]21]24]2s[e8]2s]32[sa[ae[a7]40

RN RRE SRR SRR AR R AR R ARE R AN

.-80-. |

i

Ty \QWMMM FO 1 11N AN Y :
()]

T

Pl

213|6|7]11011]14/15}18|18]| 22 23|26|27] 30|31|34|35 213|6|7]11011]14[15,18|19]|22(23|26|27] 30|31}34|35| 38|39 8

1 7 I [X IXE X XX XX XX £

0 0 %

5 XX XX XX XX 2 XX XX XX XX X ﬁ
m

=2

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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Przetaczniki bez pozycji "0” (1-2)

Tabela 203.
Program taczeniowy Nrschematu
1-fazowy 54
2-fazowy 55
3-fazowy 56
69
70
71
Wielobiegunowe 72
73
74
62
54 114 55 ... | 1l4]s]s 56 1]a]s]s[a]i2

| = W
<7 B ] BU

X 2 XX 2 X X

o T

-69-. |4 BE B EEE RS .70-. |4 5] s[afz[13[is]i7]e0] % -71 - 114 5] 8] efr2]13)16[17]20]21]24]

7 b b it AR B RRH ! Z ) bbb b S L
SEVEN [RVRVE | RR R
X X[ X X[ X X XX X X[ X

2(3|6|7|10/11
1 X[ X[ X

2 XL X XX 2 XXX IXE X 2 X[ X X XX

* .- 72 ... [T4]sTe[eha]a)1e]17/e0f21]4]es]e8 * .= 73 -.. | 'TalsTs[sfi2]1ahe[17]20]21]24[e5[28]e0]a2

7 M L L ) kb L L L L

b I IS } b S
CJRVECRE | RVEVE R
XL IX] X)X X XX IXE X X

2(3|6|7 2|3 11
1 Xl X 1 X X
2 XXX IXE XX X 2 XXX XXX XX

. 74 -.. | 114]s1e]ez]1s]6[17]20]21[z4[25[28]2s[a2[aa]a * - 62 -.. | 1[4l s]e[ez]ra]1e[17]eof21[24[25]z8]20] a2[ag[ag] 3740

7 ) W e S L L LS 7 ) W b b S LS S S L

CBPBLBLRUE | £ BUEDELEDEY
2| 3| 6| 7]10/11]|14[15[18[19|22|23|26|27|30|31|34|35| 2|3|6|7[10/11]14/15]18[19 30(31|34/35| 38|39
X XL X XX IX] X X X[ IX] X X X

22/23|26|27

2 XL IX XX XXX XX 2 XL XXX IXE XXX XX

B
)
e
P,
o
)
P
>
<
.<
5
=
N
m
=~

* Mozliwe wykananie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajduja sie na str. 242 - 245
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Przetaczniki wielopotozeniowe z pozycjg "0" (0-1-2...)

Tabela 204.

Program taczeniowy Nr schematu ...=- 108 -.. 1[4]s] = 109 -.. 1[4]s]s
3-potoz. 107 5 i
4-potoz. 108 'S 4 'S SR
5-potoz. 109 3 M 43 M
b-potoz. 110
7-potoz. m 2|3]s 2|a|s|7

I-fazowe 8-potoz. 112 0 0 0

- 1 1 X

9-potoz. 13 1 4 5 4 5 ¢
10-potoz. na 3 3 X
11-potoz. 115 2 X 4 X
12-potoz. 116
3-potoz. 123
EEEEE o wm 110 - [ TeT5 oo vom 111 - [ TETs Te[ST T
ol 1 WO Wl e ot 1 O N

> 7-potoz. 127 23 %

“1azowe 8-potoz. 128 A A
2-pofoz. = : 2|s|s|7|io 5 > 2|s|e|7]ig |4
1D—po+o;. 130 5 S
11-potoz. 131 1 X ] X
12-potoz. 132 2 X 2 4
3-potoz. 135 3 X 3 X
4-potos. 136 4 X 4 X
; 5 X 5 X

5-potoz. 137 5 4

3-fazowe 6-potoz. 138
7-potoz. 139
8-potoz. 140
3-potoz. 145 A RE BB EE 1a]s]slalrg1s] [i7]
4-potoz. 146
e by by Sl b LIS L
B-potoz. 148 M fi ? % E k % * >
3-potoz. 151
4-potoz. 152 2l8| |7|10j11]14/15 2|8|6)7[10111f14] |18

: : 5-potoz. 153 0

Wielobiegunowe 3-potoz. 156 ; » -
4-potoz. 157 3 X X
5-potoz. 158 4 X XX
3-potoz. 160 5 X <
4-potoz. 161 8 X %
3-potoz. 163 X
4-potoz. 64

alsTe[ehefshefil | *[...- 115 -..[ [alsTelafenahelal T | % [~ 7qqg . 0

00 )
1948

AT j}fm »

2|3|6|71011]|1475n8 14/15[18 22 5

0 0

1 X 1 X ; X =

2 X 2 X 3 X

3 X 3 X 2 X &

4 X 4 X 5 X e

5 X 5 X B X 5

6 = B X 7 X S

7 X 7 X 8 X >

8 X 8 X 9 X <

El 9 X 10 X r-<*'

10 X 11 X b

N
m
>

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajduijg sie na str. 242 - 245




Przetaczniki wielopotozeniowe z pozycjg "0” (0-1-2...)

..-123 -.. 1a]s]8 .-124 -.. BB EE ...m 125 -.. BRI EEE RS ..-126 -.. 114 5] elei2]13)16[17]20

7 7o) W T b b 7o) b S L

1 2 2 2
3 3 3
2 4 4
5 I I
3|16|7 2[/8|6]7]10/11 23| 6| 7]10[11]14/15 2|8|6|7]1011]14{15]18/18|

2
0 0 0 0
1 X 1 X X 1 X X
1 X [X 2 XX 2 X X 2 X X
3 X X 3 X X 3 XX
2 X[ X 4 X X 4 X X
5 X X

* ... 127 -..[TalsTefel Tralref17]eof21]24es] * .- 128 -..| T4l Te[elera[ref17]ac] [o4[es[eg]es]s2

ol AR SR AR T M S

: : |
3 3
4 4
f f 7S
2|3|6| 7|10 14/15/18/19|22|23|26 18|19 23|26(27|30|31

[0}

2|3 711 415

0 0
1 X X 1 X X
2 X X 2 X X
3 XX 3 X X
4 X X 4 X X
5 X X 5 X X
B X X B X X

7 X

*

* .- 129 -..| 1] Tsle[e2]1a]16[17[20]21[24[25[ee]2s]a2]ag] .= 131 -..| 114l sTe[eliela]1e[17]  [o1]24]es]28[2e]z]aa]e]a7]aofa1]

ORIV ERRE S ARG AR IR 7 Id

; gt (311 UL PO O
LT ARV ARE L 5T ARV ARV

6 ol 7 8 5
0 0
1 X X 1 X
2 X X 2 X X
3 X X 3 X X
4 XX 4 X X
5 X X 5 XX
B X X 6 X X
7 X X 7 X X
8 X X 8 X X
9 X X
10 X X
* ..-130 -.. I BB B ER B EE EE EEE FEEEEE * ..-132 -.. 114 s]s]ef1g]13[16[17]20[21] [es[eg[zs]a=[a3]a6]37]ac]41]44]45]
Rl R ARES AR SRR RN ARh S e kL L S L
9 3 9 3
SN RN @A 11981190 140 1499 14980
re: ! ! 755 ! !
2| 3]s 7|10|11]14)15]18] |22|23]28|27]30]31|34|a35|38 2| 3| s| 7 |10[11]14]15|18|18|22| |28|27|30|31|34|85|38|39]42] 43|45
0 0
1 X X 1 X X
2 X X 2 X X
3 X X 3 X X
4 X X 4 X X
= 5 X X 5 X X
- 6 X X B X X
P 7 X X 7 X X
a 8 X X E X X
2 5 X X 5 X X
Z 10 X X
2 11 X X
~
%
N
m
=~

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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Przetaczniki wielopotozeniowe z pozycjg "0" (0-1-2...)

- 135 -..| '[4]s]e[ahz2 * . 136 -..| 14 sTs[elelaefi7] *[ . 137 -..| 114l sle[ehe]ae[17]zgf21]24

7 [ 7 WL 7 WL

O] 1t BRSO ity 1 i

0 0 0
1 X X 1 X X
1 X X X 2 XX X 2 X X X
3 XX X 3 X X X
2 X[ X X 4 X X X
* ..-138 -. 1125 s[a 2] a[e[17]ec]2 [eaesleg]es] | * ..m139 -.. 1]a]s]s]9] |13\1s|17{20|21|24|25{ |29\32|aa{36|37\ |41{

RN SRR 7 (b LI

(7% \iﬁmm\mm O 1)) X\K\}\ﬁ \M}\

X X X
X X X

(9]
al

42

X X X

X X X
X X X

X X X

ga|hln|= 0O
X
X
X
;aph|win|= |0
X
X
X

*[...- 140 -..['T2] Telehe[aefi7]20] [e4es[ee[eslseaalae] [4cfarfaafas]4c] *[ . 148 -..| 14l sTs]e]ig]1a]16[17[20]o1]24[es]eg[2s]a2]az]ag]a7] 40

SRR AR R S R G A 0 NENESARESARE A AN

(I R | Mmmmm

0 0
1 X X X 1 X X X X
2 X X X 2 X X X X
3 X X X 3 XX XX
4 X X X 4 X X X
5 X X X 5 X X X X
6 X X X
7 X X X
* ...- 145 -. 1{4]5\8[9[12]13\15 * .- 146 -.. 1125 s [e 2] a[e[17]0]21]24] % .-147 -.. 1] 4] 5] 8] a]1g]13]16[17]20]21]24]25]28]29]32

cognll /LY I s et 6 W S I o Y A AR S DR A

COLfIRNY || 0 RMVARY | O R R

2| 3] s | 7 |10[11]14]15]18]18]22|3
0 0 0
1 XX XX 1 X X X X
1 XXX IX 2 XX XX 2 X X X X
3 XX XX 3 X X X X
2 X[ X X X 4 X X X X
* .= 151 -..| 1[4l sTe[efre 2] 161720 * ...m 152 -.. 4|5\e|9 12|13\18|1720|21\24|2529|29\
o WL FRIERERARE S ARNA N
O] 10 BIEGs %}MMM 2
2 B
o
(9]
0 0 S
1 XX XX X <
1 X X XX X 2 XX XX X =
3 X XX B
2 X[ XX XTI N
=N

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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Przetaczniki wielopotozeniowe z pozycjg "0" (0-1-2...)

4| 5] s[ar2]13]16]17]20]21]24

ARE AN

B

* ..-153 -..| 114l 5] 8 [ 8 [12]13[1e[17]20]21]24]e8]ze]20]32[aa[ce]a7[a0| % .= 156 -..
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o
=

IR

10[11] 14/15]
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]
2 X X X X X 1 X X X X
3 X X X X X
4 X X X X X 2 X X X
* =157 -.. 1[4 5 s [ [ie]'a[e[17]e0]21[24[es]e8]=s]==[aalag] * .- 158 -..| 114l s s[eh2]1a]1s[17]20]21]24[es[28[20] a2[sa[ae]a7]acfa1]a4] 45]as

AR S AR S RRE SRR 7 l WREHRRE N RRE R AR S
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3
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-
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2|3|6|7]10111]|14(15|18|18]|22|23|26|27|30|31|34|35
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X X X X X X

[SANVEE (@)

XX XX X X X X X X X

Ml |—|O

X X X X X X

*( . . 160 -..| 114l sle[ehz]1a[1e[17[20]21]24[es]28 * .= 161 -..| T4l sTeTee]ra[e[17]2021[2[es[28]zeszfaslag]=7]acl21]

ol 1) VR L L I s ¥ N S R W

1 2
3
2
2|8|6|7]10111]14({15]18|19]22|23]|26|27| 2|3|6/|7|10111

14[15]18|18|22|23|26|27|30|31|34|35|38|39|42
0 0
1 XX XX X X
1 X X X X X 2 XX XX XX X
3 X XX X X
2 X X X X X X

* ..-163 -.. IR BE B EEEE BT RS ..-164 -..| 114l 5| 8] e12]13[16[17]20[21]24]28]28]20]32[as]a8] 37404 1]44] 45] a8

7 S S S FRLEREE ARG N RRHNRRES FRN VA

O] AR VGRS  e

2|3|6|7]10/11 23|26 14|15]18|19]|22|23|26|27]30|31|34|35|38|39|42|43| 46|47
1 XL XXX XX XX

X XX XX XX
XX XX XX XX
X XX X XX
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* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245
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Przetgczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0"

Tabela 205.
Program taczeniowy Nr schematu 1[a]s]s[s]
3-potoz. 82 l l l l l
4-potoz. 83 M
5-potoz. 84
6-potoz. 85 >2< S 710
‘ 7-potoz. 101 S < 5 .
IHazowe 8-potoz. 102 5 s
9-potoz. 103 8 X 3 X 3 X
10-potoz. 104 4 X 4 X
11-potoz. 105 S <
12-potoz. 106
3-potoz. 36 1]4]s]s]ehe -101-..] M2 HEIBEE
4-potoz. 87
- b LIS 12 b bdd
5-potoz. 88 5;1
B-potoz. 89 5
. 6
S fazowe T L 2| 3] s|7|ighs z 2)11] 8| 7|10 8|14
8-potoz. 118 1 4 1 4
9-potoz. 19 2 X
po OZ. 5 < = <
10-potoz. 120 2 ¢
11-potoz. 121 3 X 5 X
12-potoz 122 6 X
' 4 X 7
3-potoz. 93
4-potoz. 94 5 X
5-potoz. 95 g X
3Hfazowe 6-potoz. 96
7-potoz. 133 o BEEREDES 1]a]s]s[afrg]1a[1e]17]
8-potoz. 134
T ooios b RARNEAN R RRER RN
5-potoz. 143
By 144 1 ;11515 10/3]14 7 2| 3] s| 7|1011]1415|]18
elobi 3-potoz. 149 2 X X
wielohiegunowe g 150 i X 5 < .
3-potoz. 154 5 X X
4-potoz. 155 6 X S X
. 7
3-potoz. 159 s % <
3-potoz. 162
114 5] s]efr2]13]16[17]20 1[5 [e[she[1aefizeal=1] | % .- 106 -..| T2l sTeefe[13[e[17]20[21]24
1118594101 1199591999%) |11959199Y
2| 3| s]| 7|10/11]14]15[18]19) 2|3l sl 7 l1d11] 14 15l8l18l22 2| 3| 6| 7]10011]1415]18]19]22]23
1 1 X 12 ¢
2 X 2 X 5 <
3 X 3 X 2 < &
4 X 4 X c i =
5 X 5 X A N4 =
B X 6 X 7 X 9
7 X 7 |
8 X >
8 X 8 X E) X <
9 X ] X 10 X E
10 X 10 X 11 X =)
11 12 X Q
m
>

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245
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Przetgczniki wielopotozeniowe bez pozycji, 0"

. 86 -.. | '[4]ss]efi2 Yy EEBEEEEDR * . 88 -.. | '[4]s]s]efe[aNef17]2g

e | N T

& i ([ xjms Cr|biig

4
1 1 !
2 X || X Z X[ IX : X a
3 X 3 XX ° XX
2 < 4 X X
5 X X
* ...- 89 -.. | T4l sTe[efi2[zle[17]20]21]24 * .-117 -..|hels]e mews 72921\242520
T S I e P OARE SRR !
O BB || (T \QM}\M\M
. 2| 3| 6| 7 |1011]14]15]18]1g]e2|23 7 °
] 1
4 X X 6 X X
7
5 X X
6 X
* .- 118 -..| 1h2[ s[:e[e]a]1a] 8 [17]2e[21[a2[2s[20=s]24 * =119 -.. 5 | 8] @[12]13]16]17]20]21]24]25]28]29]32[a3]ag]
12 bbb b L L L L e, I S LI L L
(| RUBBBUANY || (5 \;}X}\}MM\}\}\}
816 8’76
s|18[1
T 1 X
2 X X 2 X X
3 X X 3 X X
4 X X 4 X X
5 X X 5 XX
6 X X 6 X X
7 X X 7 X X
8 X 8 X X
B X
* ...- 120 -..| 4] sTs[efre]:a[16]17]20]21]24]2s[28]25]s2aa[ag]a7]40 *[ 121 HEEEE \16 7202 1]24[25]28]=0]32]33]36]37]40[4 1] 44

N s AR AR D S AR AR ARLY

o1 mmmmm i’k M\}MM\}\M\M

[09]
~N
()]

1 X 1

a 2 X 2 X X

) 3 X 9 X u 3 X % X -

3 4 4

S 2 Xx X 5 X . X
6 X 6

> 7 X X 7 X X

§ 8 X X 8 X X

o 8 X X 8 X X

=3 10 X 10 X X

Q 1

m

=~

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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Przetaczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0”

 EEBEECEE G AR R R A e ks
RIERRE SRR NARG S ARNARRE R AN

2|36 7]10/11]14]15[18[18|22|23|26|27|30|31|34|35|38|39|42|43|46|47|

1] 4] 5] 8] a]12]13[16[17]20]21]24]25]28]20]22[ag]eg

R nmntrant N ARBS

HLL ) i

23| 6| 7]10[11]14]{15]18[18|22|23]|26|27|30|31]|34|35
X X !
X < X < 2 X X X
X A 5 = X X
X L ; N "
X X
X X 5 X X X
X X
X X 6 X X

1] 4] 5] s [e]12]13[16[17]20]21]24]2s]28]29]

ARG wnive RRE S

LR YD

* =93 -.. IR BREEEEERES

1] 4] 5] e[ e]1g]13]16[17]20]21]24

ERHHRRE SN

10/11]14(15]18

{
19]|22|23]

2| 3] s]7]1d11]14)1518 olals| 7 2| 3| 5| 7 |10|11]14/15]18[18]22|25]e8|27|30
1 XX] X T 4 < 1 X X X
2
2 XX X P < < X X X
] X X
3 Xl | X 3 X X < X
4 X X X
4 X X X
5 X X
* .- 133 -..| thel s[e[e]a] al16[17[28[21]24]es[20]ee]scfaa]ae[a7]efa1] * ..-134 -.. 1112] 5 [16] 8] 4|3 8 [17]28]21]a2[e5]20]20]24]a5]44] 3 7] a4 1]a6] 45] 40

1) e S S LI I L

7 A AR AR AL AR
4
65 |l 1 I
21111 6| 7 |10[ 8 |14/15}18(27|22|23|26/19]|30|39|34|35|38|31|42
X X

SARERARER AR N ANHHIRE SRS

I I I
2111] 6(15]10| 8 | 14| 7 |18|27|22|31|26(19|30|23|34(43|38|47|42|35| 46|39

7
1 X 1 X X
2 X X X 2 X X X
3 X X X 3 24 24 24
4 XX X 4 X X X
5 X X X 5 X X X
6 X X X 6 X X X
7 X X X 7 X X X
8 X X X

1]4]s[8]a]12]13]16[17]20]21]24]

b IS

(AR

114 s ]s]a12]13[16]17]20]21]24]25]28]20]32]a3[a6]37[40[41[44] 45 48

S ANER AN RN N SRER BN G R AN

2(3|6|7]10[11]14/15)18/19]|22|23|26|27|30|31|34|35|38|39|42|43|46

2|36 7]10[11]14(15]18|18]|22|23| 47
1 XX XX 1
2 XX XX 2 X X X X
3 XX XX 5 i X = X &
P}
4 X X X X 2
O
>
5 X X X S
6 X X X X g
B
M
=

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245
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Przetaczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0”

w142 -,

1[2]5 e[ r2[1a]16[17]2021]24]e528]=0]32]

v 143 -..

114 s e[ ere]13[16[17]20]21]24]2528]2]32[aa]z6|a7]40

SRR e AR R it

0 e Sdd bbb LIS L ]
T AR AR |00 AR ALY
4 4
2| 3| s|7|1011]14]15]|18|18]22|23]28]27] 30|31 2| 3] 6|7 |1011]1415|1818| 22| 23|28[27]3031|34|85] 38| 39
7 1 X X
2 X X X X 2 X X X X
3 X X X X 3 XX XX
4 X X X X 4 X X X X
5 X X
..-150 -.. 1] 4] 5 8 a]12]13]16]17]20]21]24]25]28]20]3=]aa[ag]37]40) * ..-155 -.. 1] 4] 5] s ar2]13]16[17]e0]21]24]25]28]20]3=[a3]ae]37]acfa1]a4] 45] a8
T M bbb b b S LS T b bbb L L L LT L L L
0 AT AR SRRV SR || O AR PR
4 4 28| 6|7|10[11]14{15]18|19|22|23|26|27|30|31|34|35|38|39|42|43|46|47
: >2<s 5 7>12‘|‘|1415;2192228;2278031;2353839 ; 4 5 4 5 4 4
2 I I O I =l S ;
3 X X X X X X
3 X X X X X
4 X X X X X X
4 X X X X X
- 149 -..| 114151 8[efre]a]1e[17[2c]21]24[25]28]2c] * .- 159 -..| 114] s [e[e]12]+a]1¢[17[20]21[24]25[28]=0] s2[as[se]7]4041
T b S S S LS 1 lthixlkiYixlkigimlll
{17 TRAARARV Y | 11T RV IARAREATRAA AR
2| 3| 8| 7 |10]11]14]15|18]19]22| 2328|2730 2| 3| 8| 7 |10|11] 14| 15|18|18]22| 23|28|27| 30|31|34| 85| 38| 39 42
1 X 1 XX X
2 XX X X 2 XX XX XX X
3 X X | X 3 XX

1]4] 5] & [e[2] 3 e[17]eo]z1]=]zs]eelzs]=2[za[ee] %

S RRE N RIS RRE S R

(MRLSAREAAR AN

2| 3| 6| 7|10/ 11]14[15[18[18|22|23|26|27|30|31|34|35

2| 3| 6| 7|10/ 11]14/15/18(18|22/23|26|27|30|31|34|35| 38|39

42|43
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1] 4] 5] ] a]12]13]16]17[20]21]24]25]28]=0] 32]a3]as[a7]4c]41[a4] 45] 48

1 eie W e B e R e

B LA L D

47

XX XX XX

XX X

XX XX

XX XX XX

XX
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* Mozliwe wykananie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245
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Przetgczniki grupowe z pozycjg "0"

Tabela 206.
Program taczeniowy Nr schematu
; 2-grup. 251
I-fazowe 3-grup. 254
oy 2-grup. 252
“lazowe 3-grup. 255
¢ 2-grup. 253
-fazowe 3-grup. 256
...- 254 -..[ '14]5]
el
L (1Y
1 1
5 = _ 2|3|s x
] | Li—e2 L2 T X Li—e2 4 L2
B 2 X B
P XX 4 3 XXX 5 =

1]4]s]s

.- 255 -, | 14]s]esha

27| Mo b

AW
Iy E 11 1131Y

0
0 L— o ;—-i—l _ 2lale|7 ol 1, ;—-i—l
1 K 1 X
41 41
Lle— 6 B 2 Xl XX Lle— 7 B
o o5 S 0 of ]

1[4 s] s8]z
llllll * - 296 -.. 1]a]s]e]ef1g]13]16[17 c

RARE AR

L—Tye 123 5 1217
Le—6 5 A g@ %i}%&}%i} 11— e ! A
2(3|6|7/[10/11 L3—10 Le—7 8

9
0 Z T8 Tie _ 2|3]s|7]10/11] 141518 L3—14 13
1 X X ; 4 19 116
2 XX X B
2 XX B 3 XX XX
Przetgczniki szeregowe
Tabela 207.
Program taczeniowy Nr schematu m 257 -, 1K n
1-fazowe 257 12 J l l %
2-fazowe 258 g@ Q §
3-fazowe 259 2
2|3 1 =
0 A <
1 4 L1— 2 L2 £
2 X B Q
3 XX 4 E~

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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B
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e
P,
o
)
P
>
<
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5
(@
N
m
=~

Przetaczniki szeregowe

...- 258 -..| 1l4ls]e ...- 259 .| [4]s]s]e]i2

23 llll 38 lll ll L—{ye !
B g L1 =
L3——10 g
- 2|3|6|7 11— ;_-i—l S 4 [8 |12
XX . -
2 — B 2
. o N et o IXKIXXIXK :
Przetaczniki szeregowo-réwnolegte - 260 - [ 114]5]3
2 3 4 l l h
Tabela 208. JQ \ \ \ \
Program taczeniowy Nr schematu
2-fazowy 260 5 - LI 1
: < L1—2 A
2 X)> 4]
p— < R 5}
PRZELACZNIKI POMIAROWE NAPIECIA T PRADU
L1L2 L3

Przetgczniki amperomierza * [.-58.. [ Js[s[ElElareE

— [

Tabela 209. . QLS M—W}

142153}
13 1 16 6

Program taczeniowy Nr schematu - 2| |s 7;211 «415;219
Pomiar fazowy L1-L2-L3 58 ] ]
Pomiar fazowy 0-1-2-3 97 (2
Pomiar fazowy z uziemieniem 0-1-2-3 98 i i
L3 L1L2L3
* [iTalsTeleliel Tra[ Tie] Tie
_JEECTE AM w ;
[E m l e 2|(8|6| 71011 13 15 17
’ ? 3 ; ’ } 9 >IK L1 K1
1 ! Il —
1 k| L2Ke
2|3]s| 7|10 |12 ! | ;LEKE
i L1 K1 S >|K >i( 2iel o
[ Lo K2 J J J 13 k3
| 11 k1 | | 6 1 016 61367 4
.
: * 2 I | I
12 k2 %ﬁ | ! (A—o2

2
i J 13 k3
| 2 10 3 =60 -, [1T2]sT8]e2

=

@

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
* Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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PRZELACZNIKI POMIAROWE NAPIECIA T PRADU

Przetaczniki pomiarowe napiecia i pradu, przetgczniki woltomierza z pozycjg 0"

Tabela 210.
Program taczeniowy Nrschematu omB7 -.. [1Ta]5]8
3 napiecia fazowe 68
3 napiecia miedzyfazowe 67
3 napiecia miedzyfazowe + napiecie fazowe 66
4
_ 2lsls|7| |, 3
L1Le X Xl L2 7
L2L3 XIX| L3 B
1[4]s]sa]r2 L3 L1 1
H}}}} - 68 -, [14]5]e
01N H_X l
2|3]s| 7|01 LL-?S’\"\‘
L3 L1 X
L2L3 XIX|
L1L2 X L1 9 2 2|a]s|7| L1 3 4
0 L2 5 0 Le 2
L1N XX L1N X
L2 N X L3 1 n X L3 6
L3N 24 N 12 3 3N N 7 8

PRZEtACZNIKI Z SAMOCZYNNYM POWROTEM DO POZYCJI WYJSCIOWE

Przetaczniki z pozycjg "0" (1-0-2) , powrot do zera z obu stron

Tabela 211.
Program taczeniowy Nr schematu
Przetaczniki z samoczynnym powrotem do pozy-
cji wyjsciowej, przetacznik w funkeji przyciskaw 210
lewo—prawo
Przetaczniki z pozycjg "0" (1-0—2) powrdt do zera
z obu stron
1-fazowy 201
2-fazowy 202
3-fazowy 203

*|(...-210-..[1[ T [slel [ hafrz

BB EE

SARER

2|3|6| 710111
X

13118
- X
1 X
Xl X X &
T
0 ol
0
s
2 2 X X <
- X X X r'f
B
N
=

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245

237



PRZEtACZNIKI Z SAMOCZYNNYM POWROTEM DO POZYCJI WYJSCIOWE

Przetaczniki bez pozycji 0" (1-2)

Tabela 212.
Program taczeniowy Nr schematu
1styk rozwier.i 1 zwierny 204
2 styki rozwier.i 2 zwierne 205
3 styki rozwier.i 3 zwierne 206
Do sterowania stycznikiem ...-204-.|"* .- 205 .| '4]s]e
1 styk zwierny (obrdt w prawo) i 1styk rozwierny 207 1 7
(obrét w lewa) 2 l l e ‘L l ‘L ‘L
1styk zwierny i 1 rozwierny przy obrocie 508
w lewo i prawo
HE 2|a|s]7
2 styki zwierne i 2 rozwierne przy obrocie 14 X 1 X
: 209 1 |
w lewo i prawo 2 2 X

..-207 -..|'14 ..-208 -..| 'I4ls]e .- 2086 -..| '14]sTe[eg .- 209 -..| 'I4]sTe[eliel1d6

L bl o) SARE AN

0001 Y e R | R

2|3 213|167 2|3 7110111 2|3|6|7(10[1114]15

6
Fix o : X
X X

| |
T XX | X L X
[ XX : 2 |

XXX

ROZEACZNIKI DO STEROWANIA SILNIKAMI

Roztaczniki gwiazda—trojkat

Tabela 213.
Program taczeniowy Nr schematu
Wykonanie podstawowe 12
Y/A z powrotemzY do O 28

Z hamowaniem przeciwpradem

zpowrotemzY do O 29
Jako przetacznik napiecia 30
Do wspotpracy ze stycznikiem 31
Dwukierunkowy (lewo-prawo) 21

.12 .- I BECEEERE

2|8|6| 710111415

IR BEEEERE

5 aal Rt

& %} L1L2 L3
& | M

3 26

(@) 0 2(3|6|7]10[11]14|15]

o 0, XX o—5

% Y X XX X v I IXEX] XX So—3

< A XXX X A XXX XXX

B

N

=.

*Wymiary znajdujq sie na str. 242 - 245
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Przetgczniki grupowe z pozycjg "0"

BB EEER

S raiin i

2[38]6|7]10[11]14/15
XXX XX

0

©

Y | XX XX Y
o 1 DKIX
v DX XXX 0

A XXX X IXIX

X[ X X

%[ .- 21 .. [TelslslelEse17[20
N T - ,Jnj :h: :J@ R jkﬁ
23| 6| 7]10[11]14/15]18|19
A X[ XX
Y X Y X XX
0
Y X DX T IXIX] X
A X A X[ XXX | XX
* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
Roztgczniki w uktadzie Dahlandera
Tabela 214.
Program taczeniowy Nr schematu
Roztaczniki do sterowania silnikami, roztaczniki
w uktadzie Dahlandera 13
dwubiegowe A-0-YY
Dwubiegowe O-A-YY 19
Dwubiegowe dwukierunkowe YV-A-O-A-YY 20
Dwubiegowe oraz sterowanie stycznikowe 32
.-19 -.. I BEBEERE * o 20 -.. 14 s]e[a1e[13]16[17]e0f21]24]

S8 5 2] M o e

L1L2 L3 2 2
L1L2L3
2| 3]s 7]10/11]1415]|18/18|22|23
XX X XIX] X , U

2| 3|6| 710111415 11
0 2 X
1 X X
1 X [ X ] X 0
1 X | X XX X
2 X X X 2 XL [ XXX [ XIX] X
2[5 s[sliglaefied <2OL3L2L1 8 % .-13 -.. BB EEER

NI e NS e WP
BHEVE (T

1 Xl [ X | X X
2 X IXIXE XX [ PX

L1L2L3

Y
)
T
P,
o
0
T
>
<
.<
o
(@]
N
m
=~

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajduja sie na str. 242 - 245
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ROZt ACZNIKI DO STEROWANIA SILNIKAMI

Roztgczniki do silnikéw dwuuzwojeniowych

Tabela 215.
Program taczeniowy Nr schematu
0-1-2 22
Dwukierunkowe 23
Do sterowania stycznikami 33

1]4] 5] s]a]12]1a]16]17]20]

8L

2| 3| 8|7 |10[11]1415]18]1g
XX XX | X

.22 .. [TalsTsle]r2

RN

il

2| 3| s|7]1011 2 L1L2L3
0 i XIX X | XX l l l
1 X [X] X 0
2 X[ X 1 X X
2 X X X

IR BBEEEERE

SAREEAN:

Bl

2|3|s|7[10111|14]15] L\

=5 e

2 Xl X[ X

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajduja sie na str. 242 - 245

Roztgczniki do silnikdw trzybiegowych

Tabela 216.

Program taczeniowy Nr schematu

2 uzwojenia O-A-Y-YVY (z 3-biegami 34

w uktadzie Dahlandera)

2 uzwojenia O-A-YY-VY (1i 2 biegi 15

w uktadzie Dahlandera)

2 uzwojenia 0-Y-A-YVY (21 3 biegi 36

w uktadzie Dahlandera)

* ..-34-. |4l 5| s afie]1afs[17[zg]21] L1L2L3

B
5 =7 b L I
2| a g
o
T
3§> 2| 3| s]710j11]14)15]18hg|22
=z 0
[ 1
B e XX X
g 3 XX T IXIXE X

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245

T\

aparatura
taczeniowa
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Roztaczniki do silnikow trzybiegowych

-35... OB EEIE ‘12|13‘16|17\20|21\ L1213 * =36 -.. 1]4]s]ele \12]13\15[17\20]21\ L1L2 L3
gl ARH ~ 0 b LLEESL
£, M\M% M&M
0
1 X X
2 XX | XX X XX X
3 XX X XX XX X & 5
g 1215
* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
ROZLACZNIKI DO STEROWANIA SILNIKAMI
Przetaczniki zmiany kierunku obrotow
Tabela 217.
Program taczeniowy Nr schematu ...-25.. |14l 5|8 Lo

2-fazowy 24 10 o

2-fazowy, powrot do pozycji "0" 25 2 B
3-fazowy 1
] V

3-fazowy, powrat do pozycji "0” 26 2|3|s|7
Do sterowania stycznikiem 27 ; l X
A
taczniki rozruchowe do silnikéw jednofazowych 15 2 | XX
5 8
26 . [Tals[ele] L1L2L3 a5 ] L1 Le 45 - [als] L1 L2

neall~aal !

nNno———
00—
=

o0—
o0—
o—
o—
o—

2(3|6| 7|10 olals! - N
1 XX X - -
0 U v [w U v ) o
2 X1 XX I 5

14 XX
859 = L sTART | XXX 1 "
5 8
* 1] [a] [s]e]s2]1a 4131211 1

=il ol N 5 e U

7
D
2 <£ é 1l0 2| |a| |elz]|1011|14 1410 6 2 %
ST/?”TL & SE ok L1L2L3 §
| 2
& 1014 <
L 0 1U =
u v ow
5 I S X O s
2 )/ /| m
2 X[ [ XX 8 5 9 Sradl X ;E )?| X 130—o% =

* Mozliwe wykananie tylko w wersjach U, OU
*Wymiary znajdujg sie na str. 242 - 245
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AUYIWAN D1

WYMIARY MONTAZOWE

Ptyta przednia w wykaonaniu standardowym

B E 1

Grupa s 0 |
AD 48 75 0
Al 65 9,5 @
A2 90 9,5 \
A3 132 10 ]

g JEL

Grupa .
AO 275 19 235 395 16 B
Al 35 25 32 53 20
A2 48 32 435 705 26
A3 75 465 635 104 39
Grupa D P R B F
[}
Al 35 51 615 815 15
A2 48 64 795 1055 19
A3 75 88 115 1555 28

taczniki mocowane pod ptytg

1] D
D1 D2 A
Grupa . . th
AO 5 14 36 ¢
Al 5 14 48
A2 6 16 72
A3 6 18 104
L4

taczniki mocowane na ptycie

"
G D1 D2 A ]
rupa
: 8 ] i
AO 5 42,5 36
Al 5 59 48 IR/
A2 6 82 72
\t\ aparatura
242 K\ taczeniowa
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WYMIARY MONTAZOWE

U t3czniki do wbudowania

]
O

Grupa Typ tacznika . 0. A B ¢ . F G H : K
] it 0 it
AOD 4G10 38 43 36 48 6 96 22 4 - - -
4G 16 57 43 48 65 6 135 26 3 - - -
Al 4G 25 57 43 48 65 6 135 26 3 - - -
4G40 80 53 72 90 8 18 31 5 - - -
he 4G 63,80 80 53 72 90 8 8 31 5 - - -
4G100 120 53 104 132 10 29 375 6 - - -
4G 200 120 53 104 132 10 29 375 6 145 20 10,5
4G 400 120 53 104 132 10 29 375 6 170 45 13
= 4G 630 120 53 104 132 10 29 375 6 180 74 17,5
4G 800 120 53 104 132 10 29 375 6 260 50 17,5
4G 1200 120 53 104 132 10 29 375 6 260 80 17,5
. L (w zaleznosci od liczby elementéw taczeniowych)
Grupa Typ tacznika
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 n 12
AD 4G10 33 42,5 52 615 71 81 90,5 100 1095 19 129 138,5
4G16 46,5 60 735 875 101 145 1285 143 156 169,5 183 196,5
A 4G 25 46,5 60 735 875 101 1145 1285 143 156 169,5 183 196,5
4G40 56,5 74,5 92,5 10,5 1285 1465 1645 1825 2005 2185 2365 2545
he 4G 63,80 56,5 74,5 925 10,5 1285 1465 1645 1825 2005 2185 2365 2545
4G 100 77 107 136 166 196 226 284 314 343 373 402 432
4G 200 77 107 136 166 196 226 284 314 343 373 402 432
4G 400 - 107 - 166 - 226 - 314 - 373 - 432
- 4G 630 - - 136 - - 226 - - 343 - - 432
4G 800 - 107 - 166 - 226 - 314 - 373 - 432
4G 1200 - - 136 - - 226 - - 343 - - 432

Stopien ochrony IP40 (od strony ptyty przedniej), IPS5 w wykonaniu specjalnym — S1

ALVYIWAMN DY
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ALVYIWAMN DY

WYMIARY MECHANICZNE

OU taczniki do montazu w obudowie

Grupa
AQ
Al

A2

A3

Grupa
AO
Al

A2

A3

Typ facznika

4G10
4G16
4G 25
4G40
4G 63,80
4G 100
4G 200
4G 400
4G 630
4G 800
4G1200

Typ facznika

4G10
4G16
4G 25
4G40
4G 63,80
4G 100
4G 200
4G 400
4G 630
4G 800
4G1200

38
57
57
80

120
120
120
120
120
120

33
46,5
46,5
56,5
56,5

77

77

4,3
43
43
53
53
53
53
53
53
53
53

46,5
60
60
74,5
74,5
107
107
107

107

8
56
735
735
92,5
92,5
136
136

136

136

it

48
65
65
90
90
132
132
132
132
132
132

32
35
35
40
40
50
50
50
50
50
50

o OO OO0 OO U U W WD

L (w zaleznosci od liczby elementéw faczeniowych)

4
655
875
875
10,5
10,5
166
166
166

166

Stopien ochrony IP40 (od strony ptyty przedniej), IPS5 w wykonaniu specjalnym — S1

B\

aparatura
taczeniowa

5|
75
101
101
128,5
128,5
196
196

6
85
14,5
14,5
146,5
146,5
226
226
226
226
226
226

7
94,5
1285
128,5
164,5
164,5
284
284

8
104
143
143

182,5

182,5
314
314
314

314

9
13,5
156
156
2005
200,5
343
343

343

343

145
170
190
260
260

10
123
169,5
169,5
218,5
218,5
373
373
373

373

20
45
74
50
80

n
133
183
183
236,5
236,5
402
402

10,5

175
175
175

12
142,5
196,5
196,5
254,5
254,5
432
432
432
432
432
432
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WVYMIARY MONTAZOWE

PK t3czniki w obudowie z tworzywa sztucznego o stopniu ochrony IP 55

G\/U/m p

N Gwint P wg PN-70/E-02502 Rozstaw otwordw
) mocujacych
|l B!
& i ! T
| || <|m ‘
E=aE=S N
L. . <
| H
i |
a! | I [ ] $ C
- " A

- D A A2 A3 B F N R Gwint L (w zal,einoéci oc_i liczby
Grupa Typ facznika P M elementow taczeniowych)
o i i 1 2 3 4
AD 4G 10 43 55 38 54 64 13 25 19 11 - 555 555 75 75
Al 4G 16 43 75 75 75 85 19 34 25 6e* 20 77 77 104 104
4G 25 43 75 75 75 85 19 34 25 6 20 77 77 04 104
e 4G 40 53 109 91 107 120 29 45 32 21 - 95 95 132 132
4G63,4680 53 108 91 107 120 29 45 32 21 - 95 95 132 132

* nazamowienie

PK taczniki w obudowie z tworzywa sztucznego o stopniu ochrony IP 65

Rozstaw otworéw mocujgcych

Gwint
Gwint

B
9]
g
_<
=
>
Es|
<
D A B Al A2 M N P Gwint HyezlEarteien =y
Grupa Typ facznika elementow faczeniowych)
¢ it it 1lub2 3luba
AO 4G10 4,5 64 75 50 64 14 28 19 M20 60 815
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ALVYIWAMN DY

WYKONANIA SPECJALNE
S1t3cznik z uszczelnionym watkiem /stopien ochrony IP55/

Grupa AQ, A1, A2 wykananie U, OU
Rdznica pomiedzy wykonaniem standardowym a specjalnym polega na zastosowaniu pierscienia uszczelniajgcego na watku napedowym,
ktary gwarantuje uzyskanie szczelnosci obudowy IP55

S5 t 3cznik z zamkiem cylindrycznym

Grupa A1, A2 wykonanie U
Blokada potozer wg zamdwienia

_ 1-5mm B
F L A
P E i
N | s £ i
T Y S I I ir::i o
o \ i
| B =S
[T i
1 R i v
29
N
D D; Ds A B, Bz C E F H P
Grupa
it
Al 5 14 21,5 48 65 98 6 9,5 26 48 25
A2 6 16 21,5 72 90 122 8 9,5 31 60 32
- L (w zaleznosci od liczby elementéw taczeniowych)
ripa 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 n 12
Al 72,5 86 99,5 13,5 127 1405 154,5 169 182 195,5 209 2225
A2 82,5 100,5 118,5 1365 1545 1725 1905 2085 2265 2445 262,5 2805

aparatura
taczeniowa
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S6 t 3cznik z blokada za pomocg ktodek (1-3)

Grupa AQ, AT, A2 wykananie U, OU, PK
Dla grupy AO blokada dostepna jest tylko w pozycji O

Mozliwos¢ blokady

w kazdym potozeniu

przy kacie 60°

dla grupy A1i A2
Grupa P D, G
AO 35 - 2=5mm
Al 35 @=7 1+5mm
A2 44 P=8 1-5mm

S7 t 3cznik ze sprzegtem drzwiowym

Grupa A1, A2 wykananie OU
tacznik montowany na tylnej scianie obudowy /szafy. Pokretto z ptytg przednig znajduje sie na pokrywie lub drzwiach. Watek moze by¢
przedtuzony i uszczelniony.

N

S8 t 3cznik ze sprzegtem drzwiowym z blokada drzwi

Grupa A1, A2 wykonanie OU
Cechy jak dla 57 z tym, ze otwarcie drzwi moze nastapi¢ np. w potozeniu zerowym.

oY

o

=

_<

P

(@)

2

>

=

p

v

o

0

D A B C E F N L (w zaleznosci od liczby elementdw taczeniowych) 5

Grupa [

1 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M 1 =
Al 4 48 65 6 135 165 54 465 60 735 875 101 1145 1285 143 156 1695 183 196,5
A2 5 72 90 8 18 17 60 56,5 745 955 1105 1285 1465 164,5 1825 200,5 2185 2365 2545
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S9 t 3cznik do mocowania w otworze g30,5
(w pulpity sterownicze ze standardowymi otworami)

Grupa AQ wykonanie U

N 1-5mm
ENE
n H ©
H |
— S
N 4
23 L

510 t 3cznik do mocowania w otworze 30,5

Grupa AQ wykonanie U
Cechy jak dla 59, kluczyk spetnia funkcje pokretta. Zamykanie w potozeniach 3,6, 9,12 (jak na zegarze). Wyjecie kluczyka mozliwe jest
w tych samych potozeniach.

— 1-5mm

]
i
T
I
i
(438

30 L

S11t3cznik do mocowania w otworze @22,5 (pulpity sterownicze)

Grupa AO wykananie U

] 1-5mm

11,25

028
@38

| IARIRIRARRARERNRRRRERANAI ]
|
|
T
|
1
|
1
}

B
()
g
<
ey
o
=
>
=2
>
9a}
0
m
N
=
>
=
2
m

aparatura
taczeniowa
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S12 t 3cznik do mocowania w otworze @22,5 (jak dla S11)

Grupa AQ wykonanie U
Klucz spetnia funkcje pokretta. Zamykanie i wyjecie klucza w potozeniach jak dla S10.

N 1-5mm

11,25

028
I

&

[T
T
|
\
\
\
]
|
L
#38

30

L (w zaleznosci od liczby elementéw taczeniowych)
1 2 3 4q 5 6 7 8 9 10 n 12
47 56,5 66 75,5 85 95 104,5 na 123,5 133 143 152,5

Wykonanie:
S9,510, 511,512

S15 t 3cznik z lampka sygnalizacyjng

Grupa AQ, A1, A2 wykananie U, OU, PK*)
*stopien ochrony IP52
Kolor standardowy - czerwony; 220

A
D1
H
=N A
02 D3
f==lll o O
. A D, D, D,
rupa
. 0 (] [} [}
AO 35 5 14 9
Al 48 5 14 9
A2 72 S 16 9

oY
)
g
2
oy
@)
=
p=
=
p=
9)]
o
m
(ml
—
b=
—
=
m
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S18 t acznik do montazu na szynie wg 35 DIN EN 50022
Grupa AQ, A1, A2 wykonanie U

o

Grupa A B C D E F G
i

AO 48 30 21 35 5 10,5 26,5

Al 65 48,5 21 35 9 15 34,5

A2 90 48,5 21 35 9 15 41,5

S19t 3cznik z ostong zabezpieczajgcg (do dwaéch pakietdw)
Grupa A1, A2 wykananie U, OU

Ochrona zaciskéw przed dotknieciem

1-5mm
; —
o o
o,
\ D, ~ %
\
| |
oA K E| P
L
. D, D, A E P K M N L
rupa
P ] ] i
Al 5 14 48 9,5 25 51 78 36 69
A2 6 16 72 9,5 32 58 99 53 78

B
()
g
<
ey
o
=
>
=2
>
[9a}
0
m
N
=
>
C
=
m

aparatura
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S21 Roztacznik gtéwny wg IEC 204 1 VDE 0113

Grupa A1,A2, A3 wykonanie U
Czarne pokretto, ptyta przednia i tabliczka wskaznikowa, oznaczenia biate. Ostona zabezpieczajgca jak w S19. Zamek blokujacy. Blokada

wg zamaéwienia.

S22 Roztacznik awaryjny i jednoczesnie gtéwny (do dwdch pakietdw)
Grupa A1,A2, A3 wykonanie U

Czerwone pokretto, zotte tto tabliczki wskaznikowej, oznaczenia czarne. Ostona zabezpieczajgca jak w 519. Zamek blokujacy. Blokada wg za-
mowienia.

1-5mm
L E P
T
il B
T
B | Y
K
29 30

=
Dy D2 Ds A B, B P K M N L E H
Grupa
[ [ [
Al 5 14 21,5 48 65 98 25 51 78 36 95 9,5 48
A2 6 16 21,5 72 90 122 32 58 99 53 104 9,5 60
A3 6 18 21,5 04 132 168 46,5 88 132 78 137 10 85

S24 Roztacznik awaryjny wg IEC 204 i1 VDE 0113
Grupa AQ, A1, A2 wykonanie U, OU, PK

Czerwone pokretto, zotte tto tabliczki wskaznikowej, oznaczenia czarne.
Roznica pomiedzy wykonaniem standardowym, a specjalnym polega na zréznicowaniu koloru pokretta i tabliczki (pokretto czerwone, ta-
bliczka zdtta, napisy czarne).
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S25 Roztacznik awaryjny i jednoczesnie gtéwny (do dwdch pakietdw)

Grupa A1, A2 wykonanie U, OU
Paokretto czerwone, ptyta przednia z6tta, standardowo blokada w pozycji O.
Mozliwose blokady w kazdym potozeniu przy kacie 60 stopni. W zamdwieniu nalezy okresli¢ potozenie, w ktérym ma by¢ blokada.

K 1-5mm

D1
TD—AT

L P

G D, D; D; A B P K M N L
rupa
P [ ] 0 o

Al 5 14 7 48 65 35 51 78 36 69
A2 6 16 8 72 90 44 58 99 53 78

S29 t 3cznik do mocowania w otworze @22,5 z ptytg przednig /w pulpity sterownicze/

Grupa AQ wykananie U
Kluczyk spetnia funkcje pokretta. Zamykanie w potozeniach 3,6, 9,12 (jak na zegarze). Wyjecie kluczyka mozliwe jest w tych samych po-
tozeniach.

S30 tacznik do mocowania w otworze ¢30,5 z ptytg przednig /w pulpity sterownicze/

Grupa AQ wykananie U
Kluczyk spetnia funkcje pokretta. Zamykanie w potozeniach 3,6, 9,12 (jak na zegarze). Wyjecie kluczyka mozliwe jest w tych samych potozeniach.
Istnieje rwniez mozliwosc wyjecia kluczyka w kazdym potozeniu.

- 0,5-5mm
N
_____ -\ - - - — — — — & <
s
o X
24,5 L
Grupa 529 S30
A 225 305
B 11,25 15,25
Liczba elementdw taczeniowych 1 2 £} 4q 5 6 7 8 8 10 n 12
L 29 385 48 57,5 67 77 86,5 96 1055 M5 125 134
aparatura
taczeniowa
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WYBOR tACZNIKOW SILNIKOWYCH

Trwatosc tgczeniowa stykdw jest uzalezniona od warunkdw obcigzenia. W kategorii uzytkowania AC-1, gdzie prady
zataczania i wytaczania sg jednakowe i rdwne pragdowi znamionowemu, trwatosc taczeniowa tacznikdw do wielkosci
4G63 osigga jeden milion tgczen. Przy ciezszych warunkach pracy zmniejsza sie trwatosc taczeniowa. Przedstawiony
diagram stuzy do orientacyjnego wyboru tacznikdéw silnikowych w zaleznosci od napiecia, mocy silnika, iloscitaczen na
godzine i kategorii uzytkowania.

AC-1
80 —ﬁ
= ——
40 N_ ——
ur o N —~——_ —
2 & AN s
NN 20 ; ~——
[@m 1 e
= 3 : ’
= 10 N
=< : N
°Z 5 N
=z L
UI_I}' LLl 4 i \\
N 3 L
Y s
N ! N\,
1 i \\
> s !
o o o I
Q& 2 3 i
0,3+ 05— 0,6 L 1
1
1
04+ | : 15
0,5+ T !
06+ 1T ; 2
1
i 3
1
L 4
5
6
7 o
g —
10 g
2 I @)
i~ | | \ 15 E
5+ 4110+
ToT \ 4G\ 20 B
T 5 T S 25 f
10+ 20 + 96 6~ =y
20 T ~— N —— 40 %
1 30 + S 50
15 \4G 700 Z
20l 0T a0+ SN (738 =
a0 & S 4G 80 20 %
50T S 100 O
30150 + 60 T 125 =
aoreT T 150 <§[
50+ 11004 175 =
604100 L1201+ 200 N

Przyktad zastosowania diagramu:
Nalezy dobrac tacznik krzywkowy do bezposredniego taczenia i hamowania przeciwpradem silnika klatkowego o mocy

7 kW, 380V przy 30 faczeniach na godzine:

1. Kategoria uzytkowania AC-4

2. Nalezy odszukac na diagramie ilos¢ taczen: 30 na godzine /w gdrnej czesci diagramu/

3. 0Od znalezionego punktu nalezy pociggnac linie poziomga od punktu przeciecia z odpowiednig kategorig uzytkowania (AC-4)
4. Na dolnej czesci diagramu na skali odpowiedniega napiecia nalezy odszuka¢ moc silnika (7 kW, 380 V) i pociagnac linie po-
zioma w prawo

Od punktu przeciecia garnej linii poziomej z linig kategorii obcigzenia (AC-4) nalezy pociggnac prostopadta linie w dot
Punkt przeciecia z dolng linig poziomg 5" lezy w polu poszukiwanego typu tacznika (4G 40)

u

N
()]
=
P
us}
O
el
b
(@l
N
=
Py
(@8
=
Sl
[
=
Py
o
g
.<
()]
ac

o
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FORMULARZ ZAMOWIENIA

87-100 Torun, ul. Gdanska nr 4a lok. C4
BIURO SPRZEDAZY APARATURY +ACZENIOWEJ

Zamawiajacy:

=
o
e
<
cC
=
>
)
N
N
>
<
O-
S
m
=
>

Telefony: 48 (56) 6191150 Adres:
Fax: 48 (56) 6191295 Tol-
E-mail: apator(@apator.com et
http://www.apator.com Fax: e-mail:
Dane Rodzaj Rodzaj i barwa Kat obrotu pokretta Wykonania
techniczne montazu pokretta lub raczki |:| 30° |:| 45° specjalne
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